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Realisierung von Linear- und Rotationsbewegungen  

mittels kollaborierender Roboter 

 

Lernfeld 7 Realisieren mechatronischer Teilsysteme 

Inhalt 
Programmierung von einfachen Bewegungsabläufen und 
Steuerungsfunktionen 

Beispiel digitaler 

Transformation 
Die Schülerinnen und Schüler programmieren und konfigurieren 
Systeme sowie intelligente Sensorik und Aktorik normkonform. 

Querverweise zu 

weiteren Fächern des 

Lehrplans 

Jahrgangsstufe 10, Lernfeld „Untersuchen der Energie- und 
Informationsflüsse in elektrischen und hydraulischen 
Baugruppen“, Inhalt: „Signale und Messwerte in 
Steuerungssystemen“ 

Übergreifende Bildungs- 

und Erziehungsziele 
Integration fremdsprachlicher Kompetenzen und Inhalte 

Zeitrahmen 8 Unterrichtsstunden 

Benötigtes Material 
z.B. „Cobot“ der Firma Universal Robots (Germany) GmbH, oder 
ähnliche Lösungen anderer Hersteller, mit entsprechender 
Peripherie 

Datenschutz 

Die App der Firma Universal Robots (Germany) GmbH 
verarbeitet personenbezogene Daten. Der Einsatz der App ist 
daher nur bei vorliegender Einwilligungserklärung der Schülerin 
oder des Schülers bzw. der Erziehungsberechtigten möglich. Vor 
der Nutzung des o.g. Online-Angebots sollte die rechtssichere 
Nutzung an der Schule sichergestellt werden (vgl. mebis 
INFOPORTAL: 
https://www.mebis.bayern.de/infoportal/service/datenschutz/recht-
ds/apps-im-unterricht/)  
Von der Nutzung der App im Distanzunterricht wird aus 
datenschutzrechtlichen Gründen abgeraten. 

 

 

 

 

 

 

https://www.mebis.bayern.de/infoportal/service/datenschutz/recht-ds/apps-im-unterricht/
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Kompetenzerwartungen 

 

Die Schülerinnen und Schüler … 

kennen Möglichkeiten zur Realisierung von Linear- und Rotationsbewegungen mittels 

elektrischer, pneumatischer und hydraulischer Komponenten und wenden Kenntnisse über 

Steuerungen und Regelungen an, um Weg- und Bewegungsrichtung zu beeinflussen. 

 

 

Aufgabe 

 

Die Schülerinnen und Schüler wissen aus vorherigen Projekten aus der Jahrgangsstufe 10 wie 

man Bewegungsablaufe von pneumatischen Aktoren mit verbindungsprogrammierten 

Steuerungen realisiert. 

Mit der Programmierung der Cobots lernen Sie nun eine weitere flexiblere Möglichkeit kennen, 

um Bewegungen zu realisieren.  
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Beispiele für Produkte und Lösungen der Schülerinnen und Schüler 

 

Bild 1 
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Bild 2 
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Bild 3 

Bild 4 

Bild 5 
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Bild 6 

Bild 7 
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Hinweise zum Unterricht 

Grundlagen Automatisierungstechnik sind notwendig und können in der 11. Klasse 
vorausgesetzt werden. Vor der Arbeit mit dem Cobot ist wie üblich eine Sicherheitseinweisung 
verpflichtend. 
 

Quellen- und Literaturangaben 

 

Bildquellen: 

Bild Nr. Quelle 

1-5 https://www.universal-robots.com/ 

6 M. Schauhuber, Städt. Berufsschule für Metall – Design – Mechatronik München  

7 https://www.universal-robots.com/ 

 


